登录接口

登录接口

网址:XXXXXX

参数

Username

Pwd
返回 XXXXS

同步接口

网址:XXXXX

参数

设备ID

同步接口类型(包含内容->位置移动,设备加工)

起点位置
终点位置
手动模式----获取所有库存信息

/workpiece/handMode/getAllStockInfo  

1、无参数

2、返回：

pointId 设备的点位

lockStatus 1-正常0-锁定

Category：1-夹具2-托盘3-产品4-原材料5-托板

goodsId：id

手动模式----根据点位获取明细信息

/workpiece/handMode/getInfoByPoint

1、参数pointId

2、返回

pointId 设备的点位

orderName 订单名称

bomName产品名称

bomNo 产品编码

procedureName 工序名称

lockStatus 1-正常0-锁定

programeName  程序名，脚本名称

@ApiOperation(value = "手动执行（非订单）", notes = "手动执行（非订单）")
/workpiece/handMode/execute

参数

startPointId   起始点位
endPointId   终点点位

bizType 业务类型（R1-机器人移动；R2-机器人拿；R3-机器人放； A1-AGV移动；M1-下发程序；M2执行程序； L1-打标；W1-清洗）

resourceId 设备ID（机器人、机器设备，AGV等等）
移动
/workpiece/handMode/handMove
startPointId   起始点位
endPointId   终点点位

删除
/workpiece/handMode/delete

pointId  点位

category1-托盘  2-夹具 4-原材料

锁定、解锁
/workpiece/handMode/lock
pointId  点位

lockType  1-锁定  0-解锁
